SENATO DELLA REPUBBLICA

XIV LEGISLATURA

N. 57

ATTO DEL GOVERNO
SOTTOPOSTO A PARERE PARLAMENTARE

Schema di decreto del Presidente del Consiglio dei ministri relativo

alla ripartizione del fondo disposto dalla legge 29 gennaio 2001,

n. 10, al fine di sviluppare le iniziative italiane nel settore della

navigazione satellitare, di rafforzare la competitivita dell’industria

e dei servizi, di promuovere la ricerca e di consentire un’adeguata
partecipazione ai programmi europel

(Parere ai sensi dell’articolo 1, comma 2, della legge 29 gennaio 2001, n. 10)

(Trasmesso alla Presidenza del Senato il 9 novembre 2001)



Relazione illustrativa allo schema di DPCM rolad:

Vo alla ripariizione del fondo
ex legge 29.1.2001, n. 10

‘L’art. 1, commi 1 e 2, della Legge 29 gennaio 2001, n. 10 - recante disposizioni in
‘materia di navigazione satellitare — prevede tra I’altro, nell’ambito di un complessivo
stanziamento di 600 miliardi di lire, la costituzione di un fondo di 220 miliardi
-iscritto-nello stato di previsione del Ministero dell’economia e delle finanze, per dare
corso a misure di intervento atte a raggiungere le seguenti finalita:

Sviluppare le iniziative italiane nel settore della navigazione satellitare;
Rafforzare la competitivitd dell’industria e dei servizi;

Promuovere la ricerca; ‘

Consentire una adeguata partecipazione ai programmi europei.

¢

In particolare, il fondo, alimentato in ragione di L.100 miliardi in relazione all’anno -
2000, di L.100 miliardi nel 2001 e di L. 20 miliardi nel 2002, va ripartito con decreti
‘del Presidente del Consiglio dei Ministri, da emanarsi d’intesa con i Ministri
interessati e previo parere delle competenti Commissioni Parlamentari.

Al riguardo, il Governo ha ritenuto di destinare I’intero importo all’Agenzia Spaziale

Italiana affidandole di fatto anche il compito di collettore di risorse al fine di:

a) finanziare iniziative di imprese italiane per i fini di cui all’art. 1, della Legge

" n.10/2001;

b) finanziare specifiche iniziative riguardanti ’ENAV ( Ente Nazionale assistenza al
volo); '

Al fine inoltre di meglio valutare la coerenza delle attivitd svolte sia con la ratio della
legge 29 gennaio 2001 n.10 sia con ’azione di Governo, 1’AS] dovra provvedere ad
inviare semestralmente alla Presidenza del Consiglio - Ufficio del Segretario
Generale — una relazione concemente le iniziative finanziate con le disponibilita del
fondo.



SCHEMA DI DPCM RELATIVO ALLA RIPARTIZIONE DEL
FONDO DI CUI ALI’ART. 1, COMMA 1 E COMMA 2, DELLA
LEGGE 29 GENNAIO 2001,N. 10

IL PRESIDENTE DEL CONSIGLIO DEI MINISTRI

VISTO Part. 1, commi 1, 2.e 5, della Legge 29 gennaio 2001,n. 10 recante
disposizioni in materia di navigazione satellitare;

VISTO P’art. 10 della Legge 21 dicembre 1996, n. 665, recante, tra 1’altro,
disposizioni in tema di programmi europei nel settore della navigazione
satellitare;

VISTA I’iniziativa “Perseus” presentata dalla Agenzia Spaziale Italiana in data
23 febbraio 2001;

SENTITI i Ministri delle attivita produttive e dell’istruzione, dell’universita e
della ricerca;

D’INTESA con il Ministro dell’economia e delle finanze;

SENTITE in data ........ le competenti Commissioni parlamentari;
DECRETA

Art. |

1. Le disponibilita del fondo di cui all’art. 1, commi 1, 2 e 5, della Legge 29
gennaio 2001, n. 10 sono integralmente destinate all’Agenzia Spaziale
italiana per la realizzazione degli obiettivi di cui all’art. 1, comma 1 della
Legge n. 10/2001.

2. L’Agenzia Spaziale Italiana utilizza i previsti stanziamenti anche per
a) finanziare iniziative di imprese italiane per 1 fini di cui al ripetuto art. 1,

comma 1, della Legge n. 10/2001;



b) finanziare specifiche iniziative riguardanti P’ENAV (Ente nazionale
assistenza al volo) .

Art. 2

L’Agenzia Spaziale Italiana provvedera ad inviare semestralmente alla
Presidenza del Consigli dei Ministri — Ufficio del Segretario Generale — una
relazione concernente le iniziative finanziate con le disponibilita di cui
all’Art. 1 del presente decreto.



ALLEGATD

Premessa

L'ESA nel 1998 ha avviato il peogrumma EGNOS ¢ successivamente ["Unione Europea
ba decisa, nel corso del 1999, 1’avvio del programma Galileo.

1 sistema EGNOS, del costo di circa 200 Mewv, consentira I navigazions seronsutica
utilizzando i segneli di posizione delle costellazioni GPS ed in pante GLONASS.

Umog:mnuﬁalﬂeo,ddwstosumawd: 3 Bewro, doterd I'Eucope di ura sua costellazione
indipeodents di satelliti di navigazione sin per § mewzi geronauticd che per quelli marimimi e
Termestn.

L'industria europes, chiamate px la pnma volta a partire da} 1897 ad operare
significativamente nel carnpo della nevigazione satellitare con ia realizzazione dei due
programuni EGNOS ¢ Galileo, ha evuto un significativo aiuto, con programmi pazionali
mirat e collaborazioni bilaterali (in particolare con 1 russi) che Ie ha consentito di
acquisire o necessarie complenze.

Ci6 non & avvemto in uguale miswa Pet industriz itelinng ohs mon ha beacficiato di un
programma specifico dedicato alla navigazione satellitare.

Per questa ragione ) industria, esposta in sede europea al confronta ed-alla competizions con
le aziende degli altri paesi, ha pitt volte avidenziato Ia necessith di azioni di supporto che,
intervenendo su temi ove-le competenze erano rainon, consentisse i meglio poszmnarla nel
coutesio EUIUPRO © consentisse, quindi, di competere con SUCCESS0 nelle gare,

Varie sziende del settore hanno laverato per individuare le arce ¢ lo temutichs che, &
Joro giudigio, dovrebbero essere sviluppate 2u base nazionale..
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I-temi proposti individuano quali arce di intervento quelle del sistema, dei segmenti
- spazialc ed 3 terra, del ievminali o dalla foriunzione,

Obigttivi del piann !‘j“am'ﬁ

La necessita di un piano di ativitd nel setfore della navigazione satellitare, che consenta
di meglio posizianare le aziende e gli enti italiani operanti nol progia'mma Galileo, &
. statg pidl volte messo in evidenza ed azioni concrets sono state avviate dail’ASL

Gli obiettivi del programuna sono principalmente finalizzati a '

1. Creare gl strumenti per ln migliore partecipazione glla costruzione della visione
italiapa ed alfa messa & fuoco degli interessi-paese.

2. Prommoyere 1a capacita industriale con particolare niferimento alie PML

3. Favorire la localizzazione in Italia delln Agenzin Galileo.

Contengti del Pignp |
- Sulla base di proposte pervenuts dalle aziende, dalfa associazione delte piccole e medie
aziende spaziali (AIPAS), nonché della conoscenza appmfondzta del programma

Galileo, &i ritiens utile proporre un piano di suppom oke si incentri su interventi mirati
all’acerescimento del “know how™ e dcna competitivitd ingustriate nelle sree principali

della;

Architetrura gt sistema.
Eiementi eritici ¢ teenologie del sistema spazxale e dei terminali.

Applicazioni ¢ servizi
Formaziope.

4 & o 0

11 Pians @ articolato in Ares e in Temt di lavoro, per vinsouna erea vengono indicati una
serie di temi, elenco & indfcativo. 1 temi potranno essere raggruppati per macro-

obiettivi 0 essere sviluppati singolarmente.
Il Piano & flessibile ed apertn all'inclusione di nuovi 1emi ¢ a modifica/cancellazione di

remi sl fine di meglio corrisponders alle esigehze che verranno ad essere identificate in -

base allo sviluppo del programma Qalileo.
Area 1: Architettnra df Sistoma

Tema ] ~ Architettura di sistema

Tema 2 ~ Progera ed analisl del sistemza

Tema 3 ~ Ottimizzazione della costellazione
Tems 4 - Reslizzazigne di “test bed” di sistema -
Tema § - Orbitografia
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Teama 6~ Pmmamudexsxstcrmd:dockedimpattosdlacanﬁgmzxm
Tema 7 — Intzgritd de! segnale
Tema 8 - Pammeuxdzmwgmmu(eﬁémmmk.m)

Ares 2: Sistema Spaziate

Tema | - Sistema MEQ/GEQ

Tema 2 -] satelliti GEO e missione DRS

Tema 3 - Payloads integratl UYMT S/navigazions

Tema 4 - Payloads integrati navigazione/DRS

Tema 3 — Payloads di navigazione per servi®l OAS e CAS
Tema 6 ~ Orologio di bordo al rubidio

Tema 7~ Antennas di bordo ad array

Tema B — Tecniche e stnzture di integraziouce di serie di satelliti
Tema 9 — Configurazione Centro di Comando ¢ Conirollo

Am 3: Terminali e Teeaologie dei terminsli

Tema 1 - Sviluppo chip set per terminali d’utene

Terna 2 - Tecnofogie def terminali

Tema 3 —Receiver Autonomous Integrity Monitoring (RATM)

Tema 4 - Integrazione con altri sistemi di localizzazione {Toridizzazions)
Tema 5§ ~ Terminali professionali (avionici)

Tema 6 — Terminali commezciali (marittimnj e terrestri)

Area 4: Applicazioni e servizi

Tema | - Infomobilicd .

Tema 2 — Servizi basati sulla localizzazione

Tema 3 ~ Applicazioni relative alla sicurezzz della vita (Safety Of Life)

Tema 4 ~ Applicazioni pes 18 ricerca ed il salvataggyo di vite umane (Search And Rescu)

Area 5: Formazioue

Tema 1 — Corsi di specializzazione post universitaria (Master)

Tema 2 — Corsi di aggiornamento professionale e forrmazion? on line

Tema 3 - Corsi su servizi ed applicazior a valore aggiunto (per Enti pubblici ed PMI)
Tema 4 - Dats base delie conoscenze (Knowledge Base)

Terog 5 — Sviluppu di wtivvisivi didattici o per formazioae a distanza



Critgr! 8 selerione gei Temi

Il Fiano ipdividua temi selezionati sulla bass dei seguenti critesi:

Q Punst di forza delle aziende, sui quali & opporhmas investire per manteneme e/o
accrescerne il livello di capacitd e competitivitd. -

o Competerza strategica necessaria per panecipsre alla realizzazione del sistema
porlando un coatribute sistzmistico autonomo che consenta un coinvolgimento

- . propositivo nelle scelte fondamentali di architsttura del programma.

o Sviluppt per I’dgenzia, necessan a nfforzare e rendere credibile la richiesta italiana
dt localizzazione a Roma dell’ Agenzia 41 Navigazione,

O Indervenil leporl alle appliceziord commerciali, pecessani per avviare sviluppi
specifici che consentano una significativa presenza nel setiore ad alto valore
aggiunto dei terminali, del)a relativa comporentistica ¢ dei servizi,

In base ai criteri indicati pid sopra i temi previsti nel Piano di Arnvitd som0 riportati
nella sucoessiva tabelln (Tabella 1) con indicazione della valenza(e) specifica t in base

alle quale clascuno dei temi proposu e stato seleziondio.

aptributi jn natn iand

" In particolare nell’arca del.sistema spsziale sono considerati contributi (in kind) che
Tralia potrebbe decidere per la reslizzazione del sistema Galileo. Quest{ contribuni
finalizzati alle . esipenze del programma dovranno, .in particolars, consentire il
ragginngimento di obiettivi di particolave interesse italiano. A titolo indicativo si citano
quali aree candidate per possibili “in kind™:

» I sselli GEO con capacita di navigazione/comunicazioni ¢ DRS.

» L’integrazione di serie di sateilin.

> 11 centra cantrollo e comando della costellazione Galileo

> [l “Test Bed” di sistema.

> L’infrastruttura per 'agenzia di navigazione (che pud ricomprendere gli elementi
precedenii di controflo € simulazione).

Una opportuna selezione degli in kind sara fafta in funzione degh objettiva raggiungibili.

Briorits

Allo stato atvale di sviluppo del programms ed in vista delle scelte definitive che
avverranno entro la fine del corrente anpo si mdmduano come prioritasie azioni di

approfondimento nei seguenti setton:

s Architetturs di sistema
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s Sisterns spaziale
> Ckologloaimbxho
¥ Aspetti dei canichi uili MEO e GEO
»  Aspett del sistema di comaudo ¢ controlle
s Bandi per FMI (per applicazioni e servizi)
e Progenidi jope internezionale
> Estensione di EGNOS ad applicazioni pilata per rasparto ferroviario e navigazione
acque interne (Ucraina)
> ApphcamoneDRSp&gasﬁmtaﬁmammwsumpolm(Russxa)

: 'l)urma ed omico

- La durata previata & di sei anni articolata in due fasi:

s 1° fase 2000 — 2002 con connotazione prevalentstoente sicstemistice tecnologion ed avvio
deglhi in kind
. 2 fase 2003 — 2005 con connotazione pwev&lemmeme rivolta alle applicaziony, servizi,
coopsmzzum bilgweruli ed in kind -

1’anumontase $onomico prevede il fimanziamento degli in kind nella muisura indicativa del
60%. Le industric dovrebbero poter contribuire con U restante 40%,
L’ammontare ogej stimato per il supporto fingrzario agli in kind & di cnrca&o Glit a cuj
powebbero associarsi 40 miliandi di contributo industriale (50 Meuro i totale).

le alae amlvla Son0 previsie a wtiale carico dBlIASI, in quano VIR mimte
aIl’aocmclmemo del know how e della cmpeduvm industriale.

- ' smmontare economico globale & riportato nells seguente tabella,

2602

Anni] 2000 2001 2003 2004 2005

o |
Sislewa spazinle 51 25 0 25 10| 5
SME- 3 6 6] . 6 6 6!
Coop. Bilaterah 2 [ 10 15 251 25!
Formazioae ] i 1] 1 1 1 1
Totale 220

{ i
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TAREILAIA 4

Punto diforza  Campet.  Agenzia < Appilc.
Shutogica novigarn re
Area: Arehiattura di Sistema
....... SOOI - o-ch-s - b L] SR ST SN
SR ... .. ezlono dells codiollaion®] | e e
_________ o Rdizzarions o un Y8l bod” o gtemal 7777 T T Y
" Prestazion dei sty & ook 03 impalio mlia conbgurazions| R R A
IIZZII::IIIIIZZIZ,____ZZIIIIIiééhﬁésiééééé@‘[lifZZIZZfIIIIZIIZIIZI?IZIIZEIZ'.LjL.
e e—v—————en .....Omfografa (effomardi cock @)l | O SO
Araa: Sistema Speziala
Sistama MEQ/GEO x X
""""""" '"":"""""iiaiéuh'is'(zo«'&fmm“""déa""‘"x'"""“'“"""""‘““‘x‘"'“""‘
T Payioads Tniegrat UM Binavigaeions| "X T T T T X
B R Piyioad integraf risvigazoneiDR&] "X 77T T T T
Sigtema 4l navigazione (BordoRrrma) par senvizi OAS (Open x X
Access Survice) a CAS (Controliad Accagg Servica)
OSOOONIN 3 1- 1. ) N SOOI SN
ST " Tecnalogie per artennd 6 borda fame)] T % T
Teniche e siiura per rtegrazions d sena disatall| X T TT T T
mmmmmmmmem x X x
..... eoeeontnn, ., Jcomallazione, AVBAZONS, SAVE)] e
Area: Termingli e Tecnologiu det terminali
TYecnolagio dek tamninall ¥
................ SWgPa Cip 5o per tominall @ s X LTI
Shual reiglivi & Receiver Adonomous intagrly Moniloring (RATM)| -~ T TR %
i iozzaaions wd Yuarperasand] """ N RO v
" Terminall professional (a'viﬁr’ﬂi:i' """" TrrTmmTTTTTmmmmmTm LT X
oo il commercigh et m e [ 1777777 T T T T
Coaperazione Intarnazionale
BORE (Solclite Data Rolay Dystem) K
W“fmm“oswmmwﬂm .......................... x..
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TABELLAT

-

e . ———
Siotema di pavizaziase a bordo di auto ¢ taxi con guida assistion (gwads

Antomohil
® emwolbaumm dei veicoli)
g -&é Camion ¢ gutobus Sistemna di navigazione per camion ¢ autobus con guida gseistita.
'y Veicali conpmerciall &mdﬁmmv&ﬁmﬁ%mm
E' lepgerd asaistica. . |
§ , Nsviguimau;rie Sistema dinavigazione a borda defle navi, 5o -wgl!mse.aﬁlﬁa-c —ﬂ,
[ d’scquia interne pestions della Asitn per wete lo applicrcivnd civill della navipazfoae
: ' interna sia per In gestione operativa che per la sicurerza —
... Semare Appliczgione Degericlone .
e Navigazione da diporio, Posizione ¢ navigazinne autonoma a fini ricreativi su acqua ¢ ferm
5. passeggiate, » rictigmo
o i
]
5 Stitemi integrad di Rilevamento autamation i msu-ion-o valocitd per finzioni |
2 aavigarione ¢ npphuuwperkmmalipmmliporhﬁh dlwmunﬁcazumee
3 comunicazione, navigazione . ‘




Temporizxazious cof elevatg grado df precixiane per Ia sincrontrziziane di

Applicaziom stlentifihe

Sincronizzaxione
, network ' morkdiﬂm:adml,miudb-aﬂuhﬂ. sistemui di genernrione
. Time agging muwmwemm&mwmmmm
3 evepti all*interno di refs, siwtemi computerizzat (cammercio
g . mymmmﬂmﬂalﬁ e altre applicaxioni nal settore dei
= : trasport} N
Spazio - = NM@W& semporale per vetenli spaziali orbitanti .
Setrore _ Applicazione Descrizone .
' Geodesin Mdeﬂlmaﬁﬂm&ﬂdhﬂﬂmhm:dmmmm
' deile mfortuazioni geadetiche : .
Previsioni Msﬂnmfamhperappﬂmﬂnmsdmﬁﬂcheepm&oumm
mamorolggm_he :
| Rilevamenti Locatizrazione ad alss grado di precisione 31 coordinate spaziali 6i
wpognﬁudt _ | viferimento a fini tapeavatici per gestirme groogenea del mvritorio evropeo ¢
: __| per npplicazioni di & civile,
7' Olﬁaegas OpemziMMIdpiorﬁuwcdidmdlpetroﬂoodigmalemedtn
g ' e pruduzione, wivellazione ¢ sexvizi associati. lncluse o
- : mwmwwmw
l' Controllo dei I Dat dﬂmwvdodwdnmnﬁname temporale per i cantrolo ed §]
I B @uﬁawhﬁu d velcoli gvent sixtemi di guida automatica ‘
, Edihzia ¢ Dete: dislupmwmdimﬁdid&mmwdizqusmde,
: Euﬂvh

EISeenl:ngnﬁs :

Utilizzo aaqm satellicare per raccogliere ¢ gam efficacemente I

informagioni 1o o fini
'!‘mechm percorsa ded vefeali per trasparu)mm ¢ passepgeri per Ia

Gestaue defie

flotee - pegtioae o M yicurezen

Gestiont dei hent l‘ommqu & sorveghimza di veicali, benimnbih c nunmbm(mmm

: inchuj) per I sicurezza ed a fini commerciakl

Agricoltura di Mnmumd;uecnlmmw-mmwwﬂedﬂmnﬁmdn

precisinoe | compl tuzione accuratd con mezz 46re, inchuse applicazion] forestali
Argtara df preciatone, implanto, fertilizzazione ¢ raccolta delle caltivaxdoni

' upricole cop wtlizzo di veicoll automatici,

Avcedipextae Cantrolio, prafezione ¢ conservazione defle zoue di pesea, protezone delle

EE2 sone marine dastificate corae Etonoeoic Exclusive Zones (EXZ),

" | lealizzaztane minerali marbd ad uss commerciale e refative supporto alls

esttuzione.

Ambiuﬂl": ‘

pevenrsi di spoitamento dells specle animtali

Monlmnmﬂa anmlentn: inquinayenty lhmfum controllo delle
MWWMWNMMWM

Osmscrvarivne (stadin esume) delle miniere, planiffcazione e controflo defle

emwmmmawmmmmem
wigerurie cullocazione di caxiche esplosive




TABELLA O

Cantrobio gel awedsm—g-uvigaﬁmdlbmﬂhpermmh "
® pphamiaaTMemmdlgumeQdmm
7 |
Ferraviario Sistemi di sone, coatrollo del traffieo ¢ geations della ot o
5 mmmmhappwmdigmlmnpmmdwdf
g | - Hearezza (segasipziene) |
§- - | Marittiano Mﬁm@b«ﬁ@dmpukappﬁmﬁnmmmmem i
e - nwmmpmmmepmmmmvm l
Tncﬁngqrysnﬂ(m) S
T Setore Applicazione 1 __ Desrizione ' i
: Ambulanze Siztems di navigprione per it snbulangz, tracvw del percorso dolle
‘ o ambulanze, gatrmeddlaﬂa!b,monlmmainddmpidirhpmu ‘
% rnnmevaﬁdei ) Sbtumdlia epauvumﬂdeﬂnpommmﬁ,pueome A
4 . %qdunedeﬂa monitoraggio del vempi di risposta,
g ' ‘ sodihfuzm:d?nﬁ‘ dipmmwmﬂmmm
P ' —
g Ricerca e salvataggio | Sarveglinnza costi barchedxmmngh,mmnmhmumen
# . mmﬁmm‘:;:ddimemu@mmm ‘
L ‘ .
T B S
. | Tutels ded Iavorators | Protezione e ddpmonﬂz(mnhdtﬂamwdipmdmﬁt
i dsparﬁedzldﬂnrdlhvmu)
! Protezione dats Fu:mndlmymndmwwwosmmﬂh
| : ) vaﬂﬁtldtlheon?@nde&mad
.
s Sorveglianza & Sorveglianzs ¢ gegtioue del traf¥ico, specialmente ATM (Al Traffic
| monitoraggio del - | Mam )6 VTS che includente Vottimizzazione: Gel wrafico su
l[ Altm.mo m&,aqumddpednggiueddhmahdau‘
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TABELLATV

: vmmwmmwhwammgﬁmm&qumnmm
interesss Regionale e Locale.

! Agplivagione _ Deseridone

: Merzi modill/ Flotie | Siptema i navigazione e guida assistita (guide ¢ contrallo suomatico def veicali)

5pr1'vate (zm. '

‘uuﬂ}bu&—-) ;

| Edilrm e huceneﬂa Determinarioue di alta precuione di puud dl viferimento di: edifick, seeade, pout,

e :

1 (318 ¢ cacipgrafia Uﬁﬁmdﬂnmigmmuuﬁmmmegamemmamk

: ' informaziani di cifesrimentn &pamln fini cartografici

J;{iixblento e Gestiope | Munitorageio dell’ambiente: qnqumammto stmosferico, contrullp delle plene,
monitoragpin denednmrichflimmiah mk&wnlwn@oddperwmdu

: " Risehi

spastaménta delle ayeuamimri

’LKcmpo;ﬁ {ocall ed

Controfls ddmﬂmmecp@dlnaﬁgmﬁmndibudopamﬁek

aviazione private npplicazioni aeree wmmmmmemm

Masitims Simema di controllo della dlmhsmzhmpeﬂnmleappﬂazmm
mmdvﬁmﬂmqemrrk(wmmh) :

" sorbujunge Ststemn df usvigazione per I ambulanze, tracciato ded percorso defle smbulnze,

- ‘ gmﬁmedelhﬁlm.mqimwhdeimﬂdim

:?éﬂziachﬁide.annSummdim\Wmnvqcoﬁddamﬂd&mMmmegnﬂw

K | della flote, mumnmdduppidlthm

i Uso di informazioni & posizione in sspporis

| Ricerca e salvataggio Sorveplisnza costiera, bnchedﬁﬂmhmmmmmgmumm

- ' mm&nﬁdlﬂm:mhguhm

i"i‘;;nu'vacliaxwacs ] Wmmguﬁnpedomwdmewmm

mcmmmgglow .

tnlﬂ[eu
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